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Le workbench est une configuration de réalité virtuelle 

permettant une interaction sur un grand espace de travail.
Il s’agit de deux écrans de 

projections sur lesquels on

projette deux images

successives (une pour 

chaque oeil). La visualisation
est stéréoscopique. Cette 

configuration permet 

l’interaction à la première 

personne 
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Le SPIDAR est un dispositif haptique 

à base de câbles. L’effecteur de la 

personne qui manipule l’objet virtuel 

est relié à ces câbles qui permettent
le renvoi de forces. Ce type

de système offre de nombreux 

avantages (faible occlusion de la vision par des câbles, faible 

inertie,…)
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